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@ Handgefuhrtes Arbeitsgerat 

Es aind handgefuhrte Arbeitsgerate mit zwei Handgriff en 
zur beidhandigen Betatigung und mit einem Antriebsmotor 
bekanrtt Dabei ist ein hinterer Handgriff mh einem Gashebel 
ausgerustet und ein vorderer Handgriff gegenuber dem erst 
genannten urn die Horizomelachse des Arbertsgerfites ver- 
schwenkbar. Die Arbeilssicherheit ist durch unbeabstehtigte 
oder bei honor Drehzah! erfolgender Veratellung der Ar- 
bertspositlon nicht gewahrleistet Aufterdem befinden »'ch 
der Gaszug und StoppschaHer nicht in jeder Arbeitsposition 
in einer fur die Hand der Badienungsperson guten zugSngli- 
chen Lage. 

Es wtrd da her vorgeschlagen. den vorderan Handgriff am 
Antriebsmotor unbewegEch zu befestigen und dan hinteren 
Handgriff in einem Trfigerteil des Antriebsmotors drohbar zu 

^ m La gem, wo bei am hinteren Handgriff entriageJbare Raatmit- 

^ tel angeordnet sind, die selbsttatig in beatimmten Arberts- 

~ positionenarretieran. 

Die Erfindung ist vorzugsweiae bei Trennschlerfern, Hak- 
kenscheren, Freischnaidern und Motorkettensagen ainsatz- 
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Beschreibung wahrleisten, daB die VersteUung von einer Arbeitsposi- 

tion in eine andere nicht bei laufendem Arbeitsgerat 

Die Erfindung bezieht sich auf in handgefuhrtes Ar- erfolgt 1st es von Vorteil, daB eine Sicherheitsvorrich- 

beitsgerat mit zwei Handgriffen zur beidhandigen Beta- tung vorhanden ist durch die das Rastmittel nur bei 

tigung der im Oberbegriff des Anspruchs 1 angegebe- 5 Stiilstand des Antriebsmotors bzw. des Arbeitsgerates 

n nGattung. entriegelbar und der hintere Handgriff drehbar ist und 

Aus der US-PS 47 85 540 ist em handgef Qhrtes Ar- daB ausschlieBlich bei arreuertem Rastmittel der Gas- 

beitsgerfit bekannt daB zur beidhandigen Fuhrung zwei hebet betatigbar ist Bei Arbeitsgeraten mit Verbren- 

Handgriffe beskzt Der vordere Handgriff ist am Mo- nungsmotor ist es nicht erfordertich, den Motor zum 
torgehause derart gelagert daB er urn die Langsachse 10 Stiilstand zubringen,sondemledig!ich das Arbeitsgerat, 

des Arbeitsgerates nach rechts und nach links ver- was ublicherweise dadurch erfolgt daB bei Leerlauf- 

schwenkbar ist Der hintere Handgriff ist fest mit dem drehzahl die Fliehkraftkupplung das Arbeitsgerat vom 

MotorgeMuse verbunden und enthalt einen Gashebel Antriebsmotor trennt Die Sicherheitsvorrichtung, 

zur Drehzahlsteuenmg des Antriebsmotors. Durch die durch die eine VersteUung von einer Arbeitsposition in 

Schwenkbarkeit des vorderen Handgriffs kann das Ar- 15 eine andere nur bei Stiilstand des Arbeitsgerates rofig- 

beitsgerat entsprechend den Anforderungen, beispiels- lich ist kann auf einfache Weise dadurch gebildet wer- 

weise waagerechter Schnitt oder senkrechter Schnitt, den, daB der Gashebel einen vorderen Abschnitt urn- 

Arbeiten in HUfthdhe oder fiber Kopf, in verschiedene faflt dessen Bewegungsbahn sich mit dem Schwenkbe- 

Arbeitspositionen verstelit werden. Nachteilig bei der reich der Sperrklinke bzw. mit dem Verschiebeweg ei- 
bekannten Anordnung ist jedoch, daB durch die Verstel- 20 nes am Sperrkeil angeordneten BOgels uberschneidet 

lung auch die Lage der Betatigungshebel und Schalter Vorzugsweise ist der hintere Handgriff mit einem im 

verstelit wird, sodafl beispielsweise eine f einf Qhlige Be- wesentlichen zylindrischen Fortsatz in einem ringftrmi- 

tatigung des Gashebels oder ein rasches Bedienen des gen Abschnitt des Tragerteils gelagert Am Ende des 

Stopschalters nicht in alien Arbeitspositionen gewahr- Fortsatzes ist ein radialer Vorsprung angeordnet der 

leistet ist Daruberhinaus besitzt die bekannte Anord- 25 den ringf6rmigen Abschnitt hintergreift Der zytindri- 

nung keine definterten Arbeitspositionen, sondern kann sche Fortsatz bildet somit ein Zapfenlager fur das Tra- 

Dber dem gesamten Schwenkbereich stufenlos verstelit gerteil, und die axiale Sicherung des Fortsatzes in dem 

werden. Das bedingt daB die Reibkraft der Lagerung ringformigen Abschnitt wird durch den radialen Vor- 

des Handgriffs nicht zu groB sein darf. da sonst eine sprung gewahrleistet Der radiale Vorsprung kann bei- 

VersteUung in eine andere Arbeitsposition nicht mdg- 30 spielsweise durch einen nachtraglich eingesetzten Ring 

lich ist, andererseits ist dadurch ein ungewolltes Verstel- oder durch entsprechend angeformte Vorsprilnge am 

len, beispielsweise bei groBer Belastung oder pldtzlich Ende des Fortsatzes gebildet sein. Zur Sicherung des 

auftretenden Drehmomentanderungen, nicht zu vermei- Tragerteils auf dem Fortsatz des hinteren Handgriffs 

den. kann im Tragerteil eine Querbohrung und im Fortsatz 

Es ist daher die Aufgabe der vorliegenden Erfindung, 35 eine Ringnut vorgesehen sein, die zur Aufnahme eines 

ein handgefuhrtes Arbeitsgerat der genannten Gattung Sicherungsbolzens ausgebildet sind. Da der Gaszug ko- 

zu schaffen, durch das die Handhabung durch die Bedie- axial durch den Fortsatz gefQhrt und am Gashebel ein- 

nungsperson vereinfacht und insbesondere sicherer geh&ngt ist, wirkt bei VersteUung des Handgriffes auf 

wird. den Gaszug lediglich eine Torsion; irgendwelche Rich- 

Diese Aufgabe wird bet einem gattungsgemaflen Ar- 40 tungsanderungen des Gaszugverlaufs sind ausgeschlos- 

beitsgerat durch die kennzeichnenden Merkmale des sen. 

Anspruchs 1 geftst Dabei sind die wesentlichen Vortev Der Handgriff besteht vorzugsweise a us zwei Griff- 

le darin zu sehen, daB der hintere Handgriff unabhangig schalen, wobei die Teilungsebene in Langsrichtung des 

von der Arbeitsposition des Gerates stets auch in glei- Handgriffes zumindest im Bereich des Fortsatzes asym- 

cher Weise von der Hand umgriffen wird und damit die 4$ metrisch verlauft Dadurch wird im Fortsatz ein Haupt- 

darin enthaltenen Hebel und Schalter stets die gleiche segment und ein Komplementarsegment gebildet die 

Positionen zur Hand der Bedienungsperson einnehmen gemeinsam die im wesentlichen zylindrische Mantelfla- 

und auBerdem ein ungewoUtes VersteDen aus der Ar- che des Fortsatzes ergeben. Dadurch ist es moglich, daB 

beitsposition heraus durch die formschlussig ineinan- der radiale Vorsprung einstuclrig mit dem Fortsatz aus- 

dergreifenden und selbsttaug arretierenden Rastmittel 50 gebildet wird, wobei dieser Vorsprung sich Lediglich 

verhindert wird. Die erfindungsgemafie Maflnahme ist tiber einen Kreisbogenabschnitt erstreckt und am Ende 

fQr verschiedene handgefQhrte Arbeitsgerate geeignet des Hauptsegmentes angeordnet ist Dadurch wird die 

beispielsweise fur Heckenscheren, Trennschleifer, Fret- axiale Sicherung des Fortsatzes in dem ringf&rmigen 

Schneider und Motorkettensagen. Abschnitt ohne nachtraglich auf zubringende Bauteile 

In bevorzugter Weiterbildung urnfaBt das Rastmittel 55 erreicht Diese Ausgestahung in Form eines Kreisbo- 

eine am hinteren Handgriff gelagerte Sperrklinke, die genabschnitts bietet daruberhinaus den Vorteil daB die 

mit einem Vorsprung in eine en tsprechende Vertiefung Enden des Kreisbogenabschnitts zur Drehwinkelbe- 

des Tragerteils eingreift und die von einer Feder in grenzung mit am Tragerteil angeordneten Anschlagmit- 

Richtung der Arretierstellung beiastet ist Die Sperr- teln zusammenwirken. wobei diese Anschlagmittel 

klmke braucht lediglich zum Entriegem der Rastmittel 60 durch einen axialen Vorsprung ringformig gebildet sind. 

kurz verschwenkt zu werden, da nach entsprechender Die Drehwinkelbegrenzung stelh sicher, daB der Hand- 

Drehung des Handgriffes im Tragerteil bei Erreichen griff nicht m hrmals urn die Drehachse gedreht w rden 

der nachsten Arbeitsp sition die Rastmittel selbsttatig kann, was sich fur den Gaszug nachteilig auswirken 

zurflckschwenkt und arretiert Als Alternative kann je- wfirde. 

doch auch em Sperrkeil vorgesehen sein, der in einem 65 Aus Grunden der Formsteifigkeit des Hauptsegm n- 

Schacht des hinteren Handgriffs langsverschieblich ist tes ist in diesem eine orthogonal angeordnete Wand 

und mittels einer Schraubenfeder selbsttatig in eine angeordnet die auflerdem mit einer Fuhrungsdffnung 

Vertiefung im Tragerteil geschoben wird Um zu ge- fur den Gaszug ausgestattet ist 
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Fur die meisten ArbeitsgerUte ist es vollig ausrei- 
chendL wenn die Verstellung in drei Arbeitspositionen 
mdglich ist Die Rastraittel sind daher in drei Arbeits- 
stelhingen arretierbar, wobei die Arbeitsst lhingen je- 
weils in einem Drehwinkel von 90° zueinander angeord- 
net sind. Ein AusfOhrungsbeispiel der Erflndung ist 
oachstehend anhand der Zeichnung naher er&utert In 
der Zeichnung zeigt: 

Fig. 1 die schematische Darstellung eines Tragerteils 
mit scbwenkbarem Handgriff und den unterschiedlichen 
Arbeitsstellungen, 

Fig. 2 einen LSngsschnit durcb den hinteren Hand- 
griff und das Tragerteil 

Fig. 3 eine Darstellung gemafl Fig. 2 mit vollst&ndig 
gezogenem Gashebel, 

Fig. 4 einen Schnitt gemaS Fig. 2 und 3 jedocfa mit 
entriegelter Sperrklinke, 

Fig. 5 einen Schnitt nach der Linie V-V in Fig. 4, 

Fig. 6 eine Ansicht des Tragerteils in Richtung der 
Drebachse, 

Fig. 7 die Ausgestaltung der Lagemng des Handgrif- 
f es m dem Tragerteil, 

Fig. 8 den Montagevorgang zur Befestigung des 
Handgriffes in dem Tragerteil 

Fig. 9 einen Langsschnht durch eine Ausfuhrungsva- 
riante des hinteren Handgriffs und des nicht montierten 
Tragerteils, 

Fig. 10 eine Ansicht des Tragerteils gemSB Linie X in 
Fig. 9, 

Fig. 1 1 einen Schnitt entlang der Linie XI-XI in Fig. 9, 

Fig. 12 einen Schnitt durch den hinteren Handgriff 
mit vollstandig gezogenem Gashebel, 

Fig. 13 einen Schnitt durch den hinteren Handgriff 
rnh entriegeltem Sperrkei], 

Fig. 14 eine Ansicht gemafl Linie XIV-XIV in Fig. 9 
(teUweiseim Schnitt), 

Fig. 15a bis Fig. 15c verschiedene Ansichten des 
Sperrkeils. 

In Fig. 1 ist ein Tragerteil 1 mit Traglagern 2 f Or ein in 
der Zeichnung nicht dargestelltes Arbeitsgerfit gezeigt 
an dem ein Handgriff 3 urn eine Drebachse 4 schwenk- 
bar gelagert ist Der Handgriff 3 befindet sich in einer 
bestimmten Arbeitsposition. A us dieser Arbeitsposition 
heraus kann der Handgriff 3 in zwei weitere Arbeitspo- 
sitionen verschwenkt werden, wie dies durch die Pfeile 8 
und 8' angedeutet ist Mit dem Bezugszeichen 3 / ist die 
Lage des Handgriffes angegeben, die dieser beim Ver- 
schwenken in Richtung des Pfeiies 8 einnimmt Wie a us 
Fig. 1 ersichtlich ist kann der Handgriff 3 drei verschie- 
dene Arbeitspositionen einnehmen, sodaB das Arbeits- 
gerat je nach Bedarf m geeigneter Weise handhabbar 
ist 

Fig. 2 zeigt einen Langsschnht durch den hinteren 
Handgriff 3 und das Tragerteil 1. Am Tragerteil 1 sind 3 
Traglager 2 angeformt die zur Befestigung des Motor* 
gehauses des Arbeitsgerfltes unter Zwischenschaltung 
von schwingungsdampfenden Mittem dienen. Das Tra- 
gerteil 1 besitzt einen ringfdrmigen Abschnitt 9, in dem 
sich der Fortsatz 10 des hinteren Handgriffes 3 befindet 
Der ringformige Abschnitt 9 und der Fortsatz 10 bilden 
ein Zapfenlager, sodaB der Handgriff 3 um die Dreh- 
achse 4 im Tragerteil 1 schwenkbar gelagert ist In dem 
hinteren Handgriff 3 ist ein Gashebel 11 angeordnetder 
von einer Schenkelfeder 12 in seine Leerlaufstelhing 
bewegbar ist Ein Schenkel 12* m der Schenkelfeder 12 
stfltzt sich an einer Gashebeisperre 13 ab, die dadurch in 
ihre Ausgangsstellung, bei der sie aus dem hinteren 
Handgriff 3 herausragtb wegtwird 


Am oberen Rand des Handgriffes 3 ist ein Stopschal- 
ter 14 vorgesehen. Unterhalb des Gashebels 11 ist auf 
der dem Tragerteil 1 zugewandten Seite am Handgriff 3 
eine Sperrklinke 15 schwenkbar gelagert, wobei die 
5 Sperrklmke 15 von einer Schenkelfeder 16 in eine Stel- 
lung vorgespannt ist, bei der ein an der Sperrklinke 15 
angeformter Vorsprung 17 in eine entsprechende Ver- 
tiefung 18 im Tragerteil 1 eingreift Der Gashebel 11 
besitzt an seinem dem Fortsatz 10 zugewandten Ende 

io einen Abschnitt 19, dessen Bewegungsbahn bei der 
Schwenkbewegung des Gashebels 11 an einer oberen 
Begrenzungsfl&che 20 der Sperrklinke 15 entlangfflhrt 
Dadurch wird verhindert, daB sowohl der Gashebel 11 
als auch die Sperrklinke 15 gleichzehig bet&tigt werden 

is kSnneiL Das Entriegeln der Sperrklinke wird spater zu 
Fig. 4 naher eriautert Die axiale Fixierung des Hand- 
griffes 3 in dem Tragerteil 1 erfolgt in der einen Seite 
durch eine entsprechende Schulter 21 an einem radialen 
Abschnitt 22 des Tragerteils 1 und auch in der anderen 

20 Seite durch einen radialen Vorsprung, der den ringfor- 
migen Abschnitt 9 hintergreift wie dies aus Fig. 5 er- 
sichtlich ist 

Fig. 3 zeigt ebenfalls einen Langsschnitt durch den 
hinteren Handgriff 3 und das Tragerteil 1, der im we- 

25 sentlichen mit der Darstellung in Fig* 2 ubereinstimmt 
und deshalb die Bezugszeichen aus Fig. 2 fur gleiche 
Teile entsprechend Obemommen sind. Die Darstellung 
in Fig. 3 zeigt die Gashebeisperre 13 und den Gashebel 
11 in gedrucktem bzw. gezogenem Zustand, wodurch 

30 die Schenkelfeder 12 vollstandig gespannt ist In einer 
entsprechenden Offnung 23 im Gashebel 1 1 ist ein Gas- 
zug 24 eingehangt. Auch in dieser Stellung des Gashe- 
bels 11 liegt der Abschnitt 19 des Gashebels an der 
Begrenzungsflfiche 20 der Sperrklinke 15, sodaB eine 

as Betatigung der Sperrklinke 15 in dieser Stellung des 
Gashebels 1 1 ausgeschlossen ist 

Fig. 4 zeigt einen L&ngsschnitt durch den hinteren 
Handgriff 3, wobei sowohl die Gashebeisperre 13 als 
auch der Gashebel 1 1 sich in ihrer unbetatigten Grund* 

40 stellung befinden. In dieser Position des Gashebels 11 ist 
der Abschnitt 19 soweit in Richtung auf den Gaszug 24 
verschwenkt daB erne Wolbung 25 auf der der Sperr- 
klinke 15 zugewandten Seite des Gashebels 11 fiber der 
oberen Begrenzungsfl&che 20 der Sperrklmke 15 liegt 

45 und somit den Schwenkweg der oberen Begrenzungs- 
flache 20 f reigibt Auf diese Weise kann der Schwenkhe- 
bel 15 gegen die Kraft der Feder 16 verschwenkt wer- 
den, wodurch der Vorsprung 17 aus der Vertiefung 18 
herausgehoben wind. Aufgmnd dieser Entriegelung 

so kann das Tragerteil 1 auf dem Fortsatz 10 um die Achse 
4 gedreht werden, sodaB die Traglager 2 eine um 90° 
versetzte Lage gegenQber der Fig. 3 einnehmen. Es ist 
aus Fig. 4 auch detitlich ersichtlich, daB in dieser entrie- 
gehen Stellung der Sperrklinke 15 eine Betatigung des 

55 Gashebels 11 ausgeschlossen ist da sich im Schwenkbe- 
reich des Abschnittes 19 die obere Begrenzung der 
Sperrklinke 15 befindet Wenn der Handgriff 3 gegen- 
Qber dem Tragerteil 1 in eine bestimmte Arbeitsposition 
verschwenkt ist — wie im Bsp. der Fig, 4 — so wird die 

60 Sperrklinke 15 losgeiassen, was zur Folge hat daB die 
Feder 16 die Sperrklinke in die Ruhelage zuruckdruckt 
wodurch der Vorsprung 17 in die Vertiefung 18 eingreift 
und einen FormschluB bildet Bezuglich d r weiteren 
Einzelheiten stimmt Fig. 4 mit den bereits beschriebe- 

65 nen Darst Uungen in Fig. 2 und Fig. 3 uberein, so daB 
fur gleiche Teik die Bezugszeichen Obern mmen sind 

Fig. 5 zeigt einen Schnitt nach der Linie V-V in Fig. 4. 
Aus dieser Darstellung ist ersichtlich. daB der Handgriff 
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3 aus einer ersten Griffschale 27 und einer zweiten Fig. 9 zeigt einen Uuigsschnitt durch einen hintcr n 

Griffschale 28 besteht, wobei die T ilungseben 29 in Handgriff 43 und durch ein Tragerteil 41, das noch nicht 

Langsrichtung des Handgriff es 3 und asymmetrisch am Handgriff 43 montiert ist Das Tragerteil 41 besitzt 

durch diesen sowi durch den Fortsatz 10 v rlSuft Die einen ringfdrmigen Abschnitt 49, der auf eincm Fortsatz 

beiden Griff schalen 27 und 28 smd zusammenge- 5 50 des hinteren Handgriffes 43 montierbar ist Der ring- 

schraubt, wozu entsprechende Bohrungen 30 vorgese- fdrmige Abschnitt 49 und der Fortsatz 50 bilden ein 

hen sind Zwischen der ersten Griffschale 27 und der Zapf enkger, so daB der Handgriff 43 ura die Drehachse 

zweiten Griffschale 28 sind der Gashebel 11 und die 44 im Tragerteil 41 schwenkbar gelagert ist Immontier- 

Sperrklinke 15 gelagert Innerhalb des Fortsatzes 10 der ten Zustand befmdet sich eine Querbohrung 45 des ring- 

ersten Griffschale 27 sind orthogonal zur L&ngsachse 10 formigen Abschnittes 49 in Oberdeckung mit einer ring- 

gerichtete Wflnde 26 vorgesehen, die einerseits die fdrroigen Nut 46 des Fortsatzes 50. Zur Sicherung des 

Formsteifigkeit der Lagerflache gew&hrieisten und zum Tragerteil* 41 auf dem Fortsatz 50 dient ein in die Quer- 

anderen der GaszugfQhrung dienen sollen. Aus der Dar* bohrung 45 gesteckter Sicherungsbolzen. Der Fortsatz 

stellung in Fig. 5 ist darOberhinaus ersichtlich, daB am 50 weist an einer Stelle seines Umfangs eine in axialer 

auBersten Ende des Fortsatzes 10 ein radialer Vor- 15 Richtung verlaufende Vertiefung 58 mit schwacher Ko- 

sprung 31 angeformt ist, der den ringfOrmigen Abschnitt nusform auf, in der ein mit gleicher Form versehenes 

9 des Tragerteib 1 hintergreift Es ist auBerdem erkenn- vorderes Ende eines Sperrkeils 55 liegt Das Tragerteil 

bar, daB der ringfdrmige Abschnitt 9 an dem in Fig. 5 41 weist an dem ringfdrmigen Abschnitt 49 drei jeweils 

unteren Tefl einen axialen Vorsprung 32 besitzt, der bei um 90° , bezogen auf die Achse 44, versetzt angeordnete 

Drehung des Hangriffes 3 im Tragerteil 1 in die Bewe- 20 Vertiefungen 47 auf, welche eine spiegelbildiiche Form 

gungsbahn des radialen Vorspmngs 31 eingreift und so- der Vertiefung 58 darstelien. Der Sperrkeil 55 ist lings- 

mit als Anschlag zur Begrenzung einer maximaJen Win- verschieblich in einem entsprecbenden Schacht 42 im 

keldrehung dient Handgriff 43 gelagert Die Ausgestaltung des Gashebels 

In Fig. 6 ist das Tragerteil 1 gezeigt, wobei in dieser 51 der Gashebdsperre 53 der Scbenkeifeder 52 und des 

Darstellung die Anordnung der Traglager 2 besonders 25 Stopscbahers 54 entspricht derjenigen in Fig. 2 und 

deuthch wird In der Mitte des ringfdrmigen Abschnitts auch die entsprechende Funktion ist identisch. Der Gas- 

9 befmdet sich die Drehachse 4 und bezogen auf diese hebel 51 besitzt einen Abschnitt 59. dessen Bewegungs- 
Drehachse smd dret Vertiefungen 18 in einem Wtnkel bahn bei der Schwenkbewegung des Gashebels 51 an 
von 90 s zueinander angeordnet Die Anordnung dieser einer Begrenzungsfl&che 60 ernes an dem Sperrkeil 55 
drei Vertiefungen 18 bestimmt somit die drei Arbeitspo- 30 angeformten Bugels 48 entlangfflhrt Die Funktion die- 
sitionen. die der Handgriff gegenOber dem Tragerteil ser Teile ist die gleiche, wie sie bereits zu den Fig, 2 bis 4 
einnehmen kann. beschrieben wurde. 

In Fig. 7 ist die Ausgestaltung des Fortsatzes 10, der Aus Fig. 1 0 ist die Anordnung der drei jeweils um 90° 

gemeinsam durch beide Griffschalen 27 und 28 gebUdet versetzten Vertiefungen 47 am Rande des ringffirmigen 

wird, dargestellt An der ersten Griffschale 27 ist ein 35 Abschnitts 49 des Trftgerteils 41 ersichtlich. 

Hauptsegment 33 angeformt, das Ober einen Winkel von Fig. 1 1 zeigt einen Schnitt entlang der Linie Xl-XI in 

etwa 150° eine ZyUndermantelfiache aufweist und an Fig. 9 und zwar mit einem in die Querbohrung 45 der 

den Seiten, die der zweiten Griffschale 28 und dem dar- Fig. 9 eingesetzten Sicherungsbolzen 57. 

an angeformten Komplement&rsegment 34 zugewandt Die Fig. 12 und 13 zeigen jeweils den hinteren Hand- 

sind eine sich verjilngende Kontur aufweist Die zylin- 40 griff 43 in der VollgassteUung (wie in Fig. 3) und der 

drische Mantelflache des Hauptsegmentes 33 und die Leerlauf stellung (wie in Fig. 4). Aus Fig. 12 ist zu erse- . 

zyiindrische Mantelflache des Komplement&rsegmentes hen, daB der Abschnitt 59 formschmssig gegen die Be- 

34 bilden somit das Zapfenlager, auf dem das Tragerteil grenzungsflache 60 des Btigels 48 liegt und damit ein 

1 mittels seines ringfdrmigen Abschnitts 9 gelagert ist Entriegem des Sperrkeiles 55 verhindert In der Leer* 

Die sich verjOngende Kontur am Hauptsegment 33 ist 45 lauf stellung gemfifi Fig. 13 befmdet sich der Abschnitt 

zur Montage der Griffschalen und somit des Fortsatzes 59 in einer Ebene oberbalb des BOgels 48 und gibt damit 

10 im Trigerteil 1 erf orderhch. An dem Hauptsegment die MOglkbkeit einer L&ngsverschiebung des Sperrkeils 
33 ist der radial c Vorsprung 31 gezeigt, der sich uber 55 aus der Vertiefung 58 heraus. 

einen Kreisbogenabschnitt erstreckt In Fig. 14 ist der hintere Handgriff 43 in der Ansicht 

Durch die Darstellung in Fig. 8 soil der Montagevor- 50 gemifl der linie XIV-XIV in Fig. 9 gezeigt Aus dem 
gang des Handgriffes 3 in dem Tragerteil 1 veranschau- Teilschnitt in der unteren HSlfte von Fig. 14 wird deut- 
Ucht werden. Aufgrund der in Fig. 7 gezeigten Ausge- lich, daB der Sperrkeil 55 mittels einer Schraubenfeder 
staltung des Hauptsegmentes 33 kann die erste Griff- 56 in die Arretierstelmng vorgespannt ist Der Sperrkeil 
schale 27 in Richtung des Pfeiles 35 durch den ringfdrmi- 55 weist zwd seltlich aus dem hinteren Handgriff 43 
gen Abschnitt 9 gesteckt werden. Befmdet sich das 55 herausragende Arme 61 auf, an wefchen die Bedie- 
Hauptsegment 33 Ober seine gesamte LSnge innerhalb nungsperson den Sperrkeil 55 nach hinten, das ist in 
des ringfdrmigen Abschnitts 9 so erfolgt eine Verschie- Fig. 14 nach links, schiebt 

bung in radialer Richtung gem&fi Pfeil 36, sodafl der Die Fig. 15a bis 15c zeigen verschiedene Ansichten 
radiale Vorsprung 31 den ringfdrmigen Abschnitt 9 hin- des Sperrkeils 55, wobei Fig. 15b die Ansicht geroaB 
tergreift Es wird danach die zweite Griff schale 28 an die 60 Pfeil B und die Fig. 15c die Ansicht gem&B Pfeil C ist 
erste Griffschale 27, die bereits die gesamten Hebel Die Bezugszeichen in Fig. 15a bis 15c stimmen fQr glei- 
Klinken und Federn enthlh, angelegt, was durch den che Teile mit denjenigen der Fig. 9 bis 14 uberein. 
Pfeil 37 deuthch wird. Danach rfolgt eine Langsver- 

schiebung in Richtung des Pfeil s 38* wodurch das Kom- Patentanspruche 
plementarsegment 34 in den ringffirmigen Abschnitt 9 65 

eingreift und somit den Fortsatz 10 verv Dstandigt der 1. HandgefOhrtes Arbeitsgertt mit zwei Handgrif- 

ja, wie bereits zuvor beschrieben, das Zapfenlager fflr fen zur beidhandigen Bet&tigung und mit einem 

das Trfigerteil 1 bfldet Antriebsmotor, wob i ein hraterer mit einem Gas- 
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hebel ausgeriisteter Handgriff geg nuber inem 
vorderen Handgriff urn di H rizontalachse des 
Arbeitsger&tes schwenkbar ist dadurch gekenn- 
zeichnet, dad der vord re Handgriff am Antriebs- 
motor unbewegiich befestigt und d r hinterc Hand- 5 
griff (3, 43) in etneni Tragerteil (t, 41) des Antriebs- 
rootors drehbar gelagert ist wobei am Tragerteil (1, 
41) und/oder hinterem Handgriff (3, 43) entriegel- 
bare Rastmitte) (15, 17; 47, 55) angeordnet sind, die 
selbstandig in vorgegebenen Arbeitspositionen ar- 10 
retieren. 

2. Arbeitsgerat nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet dafi das Rastmittel eine am hinteren 
Handgriff (3) getagerte Sperrklinke (15) umfafit die 
mit einem Vorsprung (17) in eine entsprechende 15 
Vertiefung (18) des Tragerteik (1) eingreift und die 
von einer Feder (16) in Richtung der Arretierstel- 
lung belastet ist 

3. Arbeitsgerat nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet daB das Rastmittel ein in einem Schacht 20 
(42) des hinteren Handgriffs (43) ISngsverschieblich 
geiagerter Sperrkeil (55) ist, der von einer Schrau- 
benfeder (56) belastet ist und in eine Vertiefung (47) 
am Tragerteil (41) eingreift 

4. Arbeitsgerat nach einem der Anspruche 1 bis 3, 25 
dadurch gekennzeichnet daB eine Sicherheitsvor- 
richtung (19, 20; 59, 60) vorhanden ist, durch die das 
Rastmittel (15, 17; 55, 47) nur *ei Stillstand des 
Werkzeuges oder bei ausgekuppeltem Antrieb des 
Arbeitsgerfites entriegelbar und der hmtere Hand- 30 
griff (3, 43) drehbar ist und daB ausschlieBlich bei 
arretiertem Rastmittel (15, 17; 55. 47) der Gashebel 
(ll.Sl)betatigbarist 

5. Arbeitsgerat nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Gashebel (11, 51) einen vorderen 35 
Abschnitt (19, 59) umfafit, dessen Bewegungsbahn 
sich mit dem Schwenkbereich an der Sperrklinke 
(15) bzw. dem Verschiebeweg eines Bagels (48) an 
dem Sperrkeil (55) Oberschneidet 

6. Arbeitsgerat nach einem der vorhergehenden 40 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB der hinte- 

re Handgriff (3, 43) mit einem im wesendichen zy- 
Lndrischen Portsatz (10, 50) in einem ringfdrmigen 
Abschnitt (9, 49) des Tragerteils (1, 41) gelagert ist 

7. Arbeitsgerat nach Anspruch 6> dadurch gekenn- 45 
zeichnet, daB am Ende des Fortsatzes (10) ein radia- 
ler Vorsprung (31) angeordnet ist, der den ringfdr- 
migen Abschnitt (9) hintergreift 

8. Arbeitsgerat nach Anspruch 6, dadurch gekenn- 
zeichnet. daB in dem ringfdrmigen Abschnitt (49) 50 
eine Querbohrung (45) und am Fortsatz (50) eine 
ringf drmige Nut (46) angeordnet ist und der Hand- 
griff (43) im Tragerteil (41) mittels eines Siche- 
rungsbolzens (57) befestigt ist 

9. Arbeitsgerat nach Anspruch 6, dadurch gekenn- 55 
zeichnet daB em mh der Kraftstoffmengen-Zu- 
meBvorrichtung verbundener Gaszug (24) koaxial 
durch den Fortsatz (10) gefuhrt und am Gashebel 
(H)emgehangtist 

1 0. Arbeitsgerat nach Anspruch 9, dadurch gekenn- so 
zeichnet daB der Handgriff (3) aus zwei Griffscha- 
len (27, 28) besteht wobei die Teilungsebene (29) in 
Lfingsrichtung des Handgriff es (3) und vorzugswei- 

se asymmetrisch durch den Fortsatz (10) verlauft 
wodurch ein Hauptsegment (33) und ein Komple* 65 
mentarsegment (34) gebildet sind 

11. Arbeitsgerat nach Anspruch 7 und 10, dadurch 
gekennzeichnet daB der radiale Vorsprung (31) 


sich lediglich fiber einen Kr isbogenabschnitt er- 
streckt und am Ende des Hauptsegmentes (33) an- 
geordnet ist 

12. Arbeitsgerat nach Anspruch 11, dadurch ge- 
kennzeichnet daB die Enden des Kreisbogenab- 
schnitts zur Drehwinkelbegrenzung mit am Trager- 
teil (1) angeordneten Anschlagmittebi (6) zusanv 
menwirken, die vorzugsweise durch einen axialen 
Vorsprung (32) des ringfdrmigen Abschnitts (9) ge- 
bildet sind. 

11 Arbeitsgerat nach Anspruch 10, dadurch ge- 
kennzeichnet daB in dem Hauptsegment (33) eine 
orthogonal angeordnete Wand (26) mit einer Ftth- 
nmgsdffnung fur den Gaszug (24) angeordnet ist 

14. Arbeitsgerat nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet daB das Rast- 
mittel (15, 17; 55, 47) in roehreren Arbertsstellungen 
arretierbar ist wobei die Arbeitsstellungen jeweils 
in einem bestimmten Drehwinkel zueinander ange- 
ordnet sind, vorzugsweise in einem Winkel von 90°. 

15. Arbeitsgerat nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet daB syrnme- 
trisch in der Mitte des hinteren Handgriffes (3, 43) 
ein Stopschaher (14, 54) angeordnet ist 


Hierzu 10Selte(n) Zeichnungen 


ZBCHNUNGEN 8EITE 1 


Numnw: 
Int OA 

Offwitegungstag: 


DE4021277 A1 
BSF 1/98 
21. Mia 1991 



106012/345 


ZEICHNUNGEN SEITE 2 


Mummer 
Int. CIA 

Offenlegungstag: 


DE 40 21 277 A1 
B2SF 6/02 
21.Min1991 



CM 


108012/346 


ZBCHNUNGEN SEfTE 3 


Nummer: DE 40 21 277 At 

IntCI.*: B2SF 5/02 

Offenldgungstag: 21. Mia 1991 



106012/345 


ZEtCHNUNGEN 8ETTE 4 


Mummer: 
IntCI.*: 

Offenlegungstag: 


DE 40 21 277 A1 
BSF S/02 

21.Mlrz1991 



ZEtCHNUNGEN SVTE 6 


Nummsr: DE 40 21 277 A1 

Inta 8 : B»F 5/02 

Offsnlegungstag: 21 . Mia 1991 



108 012/345 


ZEICHNUNGEN SETT* a 


Nummer: 
lnta B : 

OffenlegunQStflg: 


DE 40 21 277 A1 
B2SF 5/02 
21, Mia 1891 


CM . ' 



108012/346 


ZEICHNUNGEN seite 7 


Nummer: 
Int CL": 

Offenlegungstag: 


DE 4021 277 A1 
B2SF 6/02 

21Marz1991 



108012/346 


ZftCHNUNGEN SETTE B Nummtr: DE 40 21 277 At 

IntC!.*: B2SF 6/02 

Offenlegungstsg: 21.M§rz1991 



108012/346 


ZBCHNUNGEN SEfTE ft 


Nummer: 
Inta*: 

Offenltgungstag: 


DE 40 21 277 A1 
B25F B/02 

21.M*rc1991 



108012/346 



® BUNDESREPUBLIK 
DEUTSCHLAND 



DEUTSCHES 
PATENTAMT 


©Pat ntschrift 
®DE 4021277 C2 


® Aktenzeichen: P 40 21 277.7-15 

@ Anmeldetag: 4. 7.90 

@ Offenlegungstag: 21. 3.91 
© Veroffentlichungstag 

der Patenterteilung: 23. 7. 98 


® Int. CI. 6 : 

B25F5/02 

B 27 B 17/00 
B 24 B 55/00 
B 23 D 57/02 
A01 G 3/047 


CM 
U 

CM 

o 


Innerhalb von 3 Monaten nach Verbffentlichung der Erteilung kann Einspruch erhoben werden 


Innere Priorrtat 
P39 29 881.7 


08. 09.89 


Paterrtinhaben 

Fa. Andreas Stihl, 71336 Waibiingen, DE 
Vertreten 

Patentanwatt Dipl.-lng. Walter Jackisch & Partner, 
70192 Stuttgart 


® Teilin: P 40 42 690.4 

® Erflnder 

Dohse, Hans-Peter, Dipl.-lng., 71394 Kernen, DE; 
Kramer, Jochen, Dipl.-lng., 70327 Stuttgart, DE 

© Fur die Beurteilung der Patentfahigke'rt in Betracht 
gezogene Druckschriften: 


DE 
US 
US 


28 16485A1 
4785 540 
4370 809 


® Handgefuhrtes Arbe'rtsgerat mit verstellbarem Handgriff 

@ Handgefuhrtes Arbeitsgerat mit einem in einem Motor- 
gehause angeordneten Antnebsmotor und mit zwei 
Handgriffen zur beidhandigen Betatigung, wobei der hin- 
tere Handgriff (3, 43) mit einem Gashebel (11, 51) ausge- 
rustet und an einem Tragerteil (1, 41) befestigt und an die- 
sem schwenkbar gelagert ist r wobei am Tragerteil (1 f 41) 
und/oder hinterem Handgriff (3, 43) ein entriege) bares 
Rastmittel (15, 55) angeordnet ist, das den hinteren Hand- 
griff (3, 43) in vorgegebenen Arbeitspositionen arretiert, 
wobei das Rastmittel (15, 55) und der Gashebel (11, 51) 
derart zusammenwirken, daS der Gashebel (11, 51) aus- 
schliefclich bei arretiertem Rastmittel (15, 55) betStigbar 
1st. 
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Beschreibung 

Die Erfindung bezieht sich auf ein handgefubrtes Arbeits- 
gerat nrit zwei Handgriffcn zur bcidhandigcn Betatigung der 
im Oberbegriff des Anspruchs 1 angegebenen Gattiing. 

Aus der US-PS 4,785,540 ist ein handgefuhrt&s Arbeits- 
gerat bekannt, das zur beidhandigen Fuhrung zwei Hand- 
griffe besitzt Der vordere Handgriff ist am Motorgehause 
derart gelagert, daB er urn die Langsachse des Arbeitsgerates 
nach rechts und nach links verschwenkbar ist Ein Griflfteil 
des hinteren Handgriffs ist walzenformig gestaltet und zwi- 
schen zwei fest mit deni Motorgehause verbundenen Lager- 
punkten gehalten. Dieses Griffteil enthalt einen Gashebel 
zur Drehzahlsteuerung des Antriebsmotors. Durch die 
Schwenkbarkeit des vorderen Handgriffs kaim das Arbeits- 
gerat entsprechend den Anforderungen, beispieisweise waa- 
gerechter Schrritt oder senkrechter Schrritt, Arbeiten in Hiift- 
hohe oder fiber Kopf, in verschiedene Arbeitspositionen ver- 
stellt weiden, Nachteilig bei der bekannten Anordnung ist 
jedoch, daB diese keine definierten Arbeitspositionen be- 
sitzt, sondem fiber den gesamten Schwenkbereich stufenlos 
verstellt wild. Das bedingt, daB die Reibkraft der Lagerung 
des Handgrifis nicht zu groB sein darf, da sonst eine Verstei- 
lung in eine andere Arbeitsposition nicht moglich ist, ande- 
rerseits ist dadurch ein ungewolltes Verstelien, beispiels- 
weise bei groBer Belastung oder plotzlich auftretenden 
Drehmomentanderungen, nicht zu vermeiden. Diese Ver- 
stellung des Handgriffs wahrend laufendem Werkzeug stellt 
jedoch eine erhebliche Gefahr fur dieBedienungsperson dar. 

Es ist daher die Aufgabe der vorliegenden Erfindung, bei 
eineni Arbeitsgerat mit vers tcllb are m Handgriff ein Anlau- 
fen des Werkzeugs beim Verstelien des Handgriffs zu ver- 
hindem. 

Diese Aufgabe wird bei ednem Arbeitsgerat mit den 
Merkmalen des Anspruchs 1 gelost 

Dabei sind die wesentlichen Vorteile darin zu sehen, daB 
ein ungewolltes Verstelien des Handgriffs aus der Arbeits- 
position heraus durch die formschltissig uiemandergreifen- 
den und seibsttatig arrederenden Rastmittel verhindert wird 
und gewahrieistet ist, daB der Gashebel ausschlieSlich bei 
arretiertem Rastmittel betaligt werden kann, das heiBt, nur 
dann kann das Werkzeug benutzt werden, ansonsten steht 
dieses stilt Die erfindungsgemafle MaBnahme ist fur ver- 
schiedene handgefuhrte Arbeitsgerate geeignet, beispiels- 
weise fur Heckenscheren, Trermschleifer, Preischneider und 
Motorkettensagen. 

In bevorzugter Weiterbildung umfaBt das Rastmittel eine 
am hinteren Handgriff gelagerte Sperrklinke, die mit einem 
Vorsprung in eine entsprechende Vertiefung des Tragerteils 
eingreift und die von einer Feder in Richtung der Arretier- 
stellung belastet ist Die Sperrklinke braucht lediglich zum 
Entriegeln der Rastmittel kurz verschwenkt zu weiden, da 
nach entsprechender Drehung des Handgriffes im Tragerteil 
bed Eneichen der nachsten Arbeitsposition das Rastmittel 
seibsttatig zuriickschwenkt und arretieit Als Alternative 
kann jedoch auch ein Sperrkeil vorgesehen sein, der in ei- 
nem Schacht des hinteren Handgrifis langsverschieblich ist 
und mitteis einer Schraubenfeder seibsttatig in eine Vertie- 
fung im TVagerteil geschoben wind. Urn zu gewahrieisten, 
daB die Verstellung von einer Arbeitsposition in eine andere 
nicht bei laufendem Arbeitsgerat erfolgt, ist es von \fcrteil, 
daB eine Sicherheitsvomchtung vorhanden ist, durch die das 
Rastmittel nur bei Stillstand des Antriebsmotors bzw. des 
Arbeitsgerates entriegelbar und der hintere Handgriff dreh- 
bar ist Bei Arbeitsgeraten mit Verbrennungsmotor ist es 
nicht erforderlich, den Motor zum Stillstand zu bringen, 
sondern lediglich das Arbeitsgerat, was ublicherweise da- 
durch erfolgt, daB bei Leerlaufdrehzahl die Fliehkraftkupp- 


lung das Arbeitsgerat vom Antriebsmotor trennt Die Si- 
cherheitsvomchtung, durch die eine Verstellung von einer 
Arbeitsposition in eine andere nur bei Stillstand des Arbeits- 
gerates moglich ist, kann auf einfache Weise dadurch gebil- 
5 det werden, daB der Gashebel einen vorderen Abschmtt um- 
faBt, dessen Bewegungsbahn sich mit dem Schwenkbereich 
der Sperrklinke bzw. mit dem Verschiebeweg eines am 
Sperrkeil angeordneten BugeLs Qberschneidet 

Zwei Ausfuhrungsbeispiele der Erfindung sind nachste- 
10 hend anhand der Zeichnung naher erlautert In der Zeich- 
nung zeigt: 

Fig. 1 die schematische Darstellung eines Tragerteils mit 
schwenkbarem Handgriff und den unterschiedlichen Ar- 
beitsstellungen, 

15 Fig. 2 einen Langsschnit durch den hinteren Handgriff 
und das TVagerteil, 

Elg. 3 eine Darstellung gemaB Fig. 2 rrrit vollstandig ge- 
zogenem Gashebel, 
Fig. 4 einen Schnitt gemaB Fig. 2 jedoch mit entriegeiter 
20 Sperrklinke, 

Elg. 5 einen Schnitt nach der Linie V- V in Fig. 4, 
Fig. 6 eine Ansicht des Tragerteils in Richtung der Dreh- 
achse, 

Fig. 7 einen Langsschnitt durch eine Ausfuhrungsva- 
25 riante des hinteren Handgriffs und des nicht montierten Tra- 
gerteils, 

Fig. 8 eine Ansicht des Tragerteils gemaB Linie X in Fig. 

9, 

Eig. 9 einen Schnitt durch den hinteren Handgriff mit 
30 vollstandig gezogenem Gashebel, 

Fig. 10 einen Schnitt durch den hinteren Handgriff mit 
entriegeltem Sperrkeil, 

Fig. 11 eine Ansicht gemaB LimeXTV-XrV in Fig. 9 (teil- 
weise im Schnitt), 
35 Fig. 12a bis Fig. 12c verschiedene Ansichten des Sperr- 
keils. 

In Fig. 1 ist ein Tragerteil 1 rrrit Traglagern 2 fiirein in der 
Zeichnung nicht dargestelltes Arbeitsgerat gezeigt, an dem 
ein Handgriff 3 um eine Drehachse 4 schwenkbar gelagert 

40 ist. Der Handgriff 3 befindet sich in einer bestirnmten Ar- 
beitsposition. Aus dieser Arbeitsposition heraus kann der 
Handgriff 3 in zwei weitere Arbeitspositionen verschwenkt 
#werden, wie dies durch die Pfeile 8 und JF angedeutet ist. 
Mit dem Bezugszeichen 31 ist die Lage des Handgriffes an- 

45 gegeben, die dieser beim Vbrschwenken in Richtung des 
Pfeiles 8 einnimmt Wie aus Fig. 1 ersichtlich ist, kann der 
Hand griff 3 drei verschiedene Arbeitspositionen einneh- 
men, sodaB das Arbeitsgerat je nach Bedarf in geeigneter 
Weise handhabbar ist 

50 Fig. 2 zeigt einen Langsschnitt durch den hinteren Hand 
griff 3 und das Tragerteil 1. Am Tragerteil 1 sind 3 Trag la- 
ger 2 angeformt, die zur Befestigung des Motorgehauses des 
Arbeitsgerates unter Zwischenschaltung von schwingungs- 
datnpfenden Mitteln dienen. Das Tragerteil 1 besiizt einen 

ss ringformigen Ab schnitt 9, in dem sich ein Fortsatz 10 des 
hinteren Handgriffes 3 befindet Der ringfonnige Ab schnitt 
9 und der Fortsatz 10 bilden ein Zapfenlager, sodaB der 
Handgriff 3 um die Drehachse 4 im Tragerteil 1 schwenkbar 
gelagert ist In dem hinteren Handgriff 3 ist ein Gas hebel 11 

60 angeordnet, der von einer Schenkelfeder 12 in seine Leer- 
laufstellung bewegbar ist Ein Schenkel 12' in der Schenkel- 
feder 12 stutzt sich an einer Gashebelsperre 13 ab, die da- 
durch in ihre Ausgangsstellung, bei der sie aus dem hinteren 
Handgriff 3 herausragt, bewegt wirdl 

65 Am oberen Rand des Handgriffes 3 ist ein Stopschalter 14 
vorgesehen. Unterhalb des Gashebels 11 ist auf der dem Tra- 
gerteil 1 zugewandten Seite am Handgriff 3 eine Sperx 
klinke 15 schwenkbar gelagert, wobei die Sperrklinke 15 
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von einer als Schenkelfeder ausgebildeten Feder 16 in eine 
Stellung vorgespannt ist, bei der ein an der Sperrklinke 15 
angefoniiter Vorsprung 17 in eine entsprechende Vertiefung 
18 im Tragerteil 1 eingreift Der Gasbebel 11 besitzt an sei- 
nem dem Fortsatz 10 zuge wandten Ende einen Abschnitt 19, 5 
dessen Bewegungsbahn bei der Schwenkbewegung des 
Gashebels 11 an einer oberen Begrenzungsflache 20 der 
Sperrklinke 15 entlangfuhrt Dadurch wird verhindert, dafi 
sowohl der Gashebel 11 als auch die Sperrklinke 15 gleich- 
zeitig betatigt weiden konnen. Das Entriegeln der Sperr- 10 
klinke 15 wird spater zu Fig. 4 naher erlautert Die axiale H- 
xierung des Handgriffes 3 in dem Tragerteil 1 erfolgt in der 
einen Seile durch eine entsprechende Schulter 21 an einem 
radialen Abschrdtt 22 des TriL gerteils 1 und auch in der an- 
deren Seite durch einen radialen Vorsprung 31, der den ring- 15 
forrnigen Abschnitt 9 hintergreift, wie dies aus Fig. 5 er- 
sichtlich ist 

Fig. 3 zeigt ebenfalls einen Langsschnitt durch den hinte- 
ren Handgriff 3 und das Tragerteil 1, der im wesentlichen 
mit der Darstellung in Fig. 2 ubereinstimmt und deshalb die 20 
Bezugszeichen aus Fig. 2 fur gleiche Teile entsprechend 
ubernotntnen sind. Die Darstellung in Fig. 3 zeigt die Gas 
hebelsperre 13 und den Gashebel 11 in gedrucktem bzw. ge- 
zogenem Zustand, wodurch die Schenkelfeder 12 volls tan- 
dig gespannt ist In einer entsprochenden Ofi&iung 23 im Gas 25 
hebel 11 ist ein Gaszug 24 eingehangt Auch in dieser Stel- 
lung des Gashebels 11 liegt der Abschnitt 19 des Gashebels 
11 an der Begrenzungsflache 20 der Sperrklinke 15, sbdaB 
eine Betatigung der Sperrklinke 15 in dieser Stellung des 
Gashe bels 11 ausgeschlossen ist 30 

Fig. 4 zeigt einen Langsschnitt durch den hinteren Hand 
griff 3, wobei sowohl die Gashebelspene 13 als auch der 
Gashebel U sich in ihrer unbetatigten Grundstellung befin- 
den. In dieser Position des Gashebels U ist der Abschnitt 19 
soweit in Richtung auf den Gaszug 24 verschwenkt, dafi 35 
eine Wolbung 25 auf der der Sperrklinke 15 zugewandten 
Seite des Gashebels 11 fiber der oberen Begrenzungsflache 
20 der Sperrklinke 15 liegt und somit den Schwenkweg der 
oberen Begrenzungsflache 20 freigibt Auf diese Weise kann 
die Sperrklinke 15 gegen die Kraft der Feder 16 ver- 40 
schwenkt werden, wodurch der Vorsprung 17 aus der Vertie- 
fung 18 herausgehoben wird. Aufgrund dieser Entriegelung 
kann das Tragerteil 1 auf dem Fortsatz 10 urn die Drehachse 
4 gcdrcht werden, so dafi die Traglager 2 eine urn 90° ver- 
setzte Lage gegenuber der Fig. 3 einnehmen. Es ist aus Fig. 45 
4 auch deutlich ersichtlich, dafi in dieser entriegelten Stel- 
lung der Sperrklinke 15 eine Betatigung des Gashebels U 
ausgeschlossen ist, da sich im Schwenkbereich des Ab- 
schnittes 19 die obere Begrenzung der Sperrklinke 15 befin- 
det Wenn der Handgriff 3 gegenuber dem Tragerteil 1 in 50 
eine bestimmte Arbeitsposition verschwenkt ist - wie im 
Bsp. der Fig. 4 - so wird die Sperrklinke 15 losgelassen, was 
zur Folge hat, dafi die Feder 16 die Sperrklinke 15 in die Ru- 
helage zuruckdriickt, wodurch der Vorsprung 17 in die Ver- 
tiefung 18 eingreift und einen FormschluB bildet Bezuglich S5 
der weiteren Hnzelheiten stimmt Fig. 4 mit den bereits be- 
schriebenen Darstellungen in Fig. 2 und Fig. 3 uberein, so 
dafi fur gleiche Tfeile die Bezugszeichen ubernommen sind. 

Fig. 5 zeigt einen Schrritt nach der Linie V-V in Big. 4. 
Aus dieser Darstellung ist ersichtlich, dafi der Handgriff 3 60 
aus einer ersten Griffschale 27 und einer zweiten Griff 
schale 28 besteht, wobei die Tfeilungsebene 29 in Langsrich- 
tung des HandgrifFes 3 und asymmetrisch durch diesen so- 
wie durch den Fortsatz 10 verlauft Die beiden Griffscha len 
27 und 28 sind zusammengeschraubt, wozu entsprechende 65 
Bohrungen 30 vorgesehen sind. Zwischen der ersten Griff 
schale 27 und der zweiten Griffschale 28 sind der Gashebel 
11 und die Sperrklinke 15 gelagert. Innerhalb des Fort satzes 


10 der ersten Griffschale 27 sind orthogonal zur Langsachse 
gerichtete Wande 26 vorgesehen, die einerseits die Form- 
steifigkeit der Lagerflache gewahrleisten und zum anderen 
der Gaszugfuhrung dienen sollen. Aus der Darstellung in 
Fig. 5 ist dariiberhinaus ersichtlich, dafi am aufiersten Ende 
des Fortsatzes 10 ein ra dialer Vorsprung 31 angeformt ist, 
der den rmgformigen Abschnitt 9 des TragerteLls 1 hinter- 
greift. Es ist aufieidem erkennbar, dafi der ringformige Ab- 
schnitt 9 an dem in Fig. 5 unteren Tbil einen axial en Vor- 
sprung besitzt, der bei Drehung des Hangriffes 3 im Trager- 
teil 1 in die Bewegungsbahn des radialen Vor sprungs 31 
eingreift und somit als Anschlag zur Begrenzung einer ma- 
ximalen Winkeldrehung dient 

In Fig. 6 ist das Tragerteil 1 gezeigt, wobei in dieser Dar- 
stellung die Anoidnung der Traglager 2 besonders deutlich 
wird. In der Mitte des rmgformigen Abschrritts 9 befindet 
sich die Drehachse 4 und bezogen auf diese Drehachse 4 
sind drei Vertiefungen 18 in einem Winkel von 90° zueinan- 
der angeoidnet Die Anoidnung dieser drei Vertiefungen 18 
bestimmt somit die drei Arbeitspositionen, die der Hand 
griff 3 gegenuber dem Tragerteil 1 einnehmen kann. 

Fig. 7 zeigt einen Langsschnitt durch einen hinteren Hand 
griff 43 und durch ein Tragerteil 41, das noch nicht am 
Handgriff 43 montiert ist. Das Tragerteil 41 besitzt einen 
rmgformigen Abschnitt 49, der auf einem Fortsatz 50 des 
hinteren HandgrifFes 43 montierbar ist Der ringformige Ab 
schnitt 49 und der Fortsatz 50 bilden ein Zapfenlager, so dafi 
der HandgrifiT43 uin die Drehachse 44 im Tragerteil 41 
schwenkbar gelagert ist Im montierten Zustand befindet 
sich eine Querbohrung 45 des rmgforrnigen Abschnittes 49 
in Oberdeckung mit einer rmgformigen Nut 46 des Fortsat- 
zes 50. Zur Sicherung des Tragerteils 41 auf dem Fortsatz 50 
dient ein in die Querbohrung 45 gesteckter Sicherungsbol 
zen 57, Der Fortsatz 50 weist an einer S telle seines Umf angs 
eine in axialer Richmng verlaufende Vertiefung 58 nrit 
schwacher Konusfonn auf, in der ein mit gleicher Form ver- 
sehenes vorderes Ende eines Sperrkeils 55 liegt Das Tra 
gerteil 41 weist an dem rmgfonnigen Abschnitt 49 drei je- 
wel Is urn 90°, bezogen auf die Drehachse 44, versetzt ange- 
ordnete Vertiefungen 47 auf, welche eine spiegelbildliche 
Form der Vertiefung 58 darstelien, Der Sperrkeil 55 ist 
langsverschieblich in einem entsprechenden Schacht 42 im 
Hand griff 43 gelagert Die Ausgestaltung des Gashebels 51 
der Gashebelsperre 53 der Schenkelfeder 52 und des Stop- 
schal ters 54 entspricht derjenigen in Fig. 2 und auch die 
entsprechende Funktion ist identisch. Der Gashebel 51 be- 
sitzt einen Abschnitt 59, dessen Bewegungsbahn bei der 
Schwenkbewegung des Gashebels 51 an einer Begrenzungs- 
flache 60 eines an dem Sperrkeil 55 angeformten Biigels 48 
entlangfuhrt Die Funktion dieser Teile ist die gleiche, wie 
sie bereits zu den Fig. 2 bis 4 beschrieben wurde. 

Aus Fig. 8 ist die Anoidnung der drei jeweils um 90° ver- 
setzten Vertiefungen 47 am Rande des rmgformigen Ab 
schnitts 49 des Tragerteils 41 ersichtlich. 

Die Fig. 9 und 10 zeigen jeweils den hinteren Handgriff 
43 in der VoUgasstellung (wie in Fig. 3) und der Leerlauf- 
stellung (wie in Fig. 4). Aus Elg. 9 ist zu ersehen, daB der 
Abschnitt 59 formschliissig gegen die Begrenzungsflache 60 
des Bugels 48 liegt und damit ein Entriegeln des Sperr keiles 
55 verhindert In der Leerlaufstellung gemaB Fig. 10 befin- 
det sich der Abschnitt 59 in einer Ebene oberhalb des Bugels 
48 und gibt damit die Moglichkeit einer Langsverschiebung 
des Sperrkeils 55 aus der Vertiefung 58 heraus. 

In Fig. 11 ist der hintere Handgriff 43 in der Ansicht ge- 
maS der Linie XTV-XTV in fig. 7 gezeigt Aus dem Teil- 
schnitt in der unteren Halfte von Fig. 11 wird deutlich, daB 
der Sperrkeil 55 mittels einer Schraubenfeder 56 in die Ar- 
retierstellung vorgesparmt ist Der Sperrkeil 55 weist zwei 
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seitlicb aus dem hinteren Handgriff 43 herausragende Anne 
61 auf, an welchen die Bedienungsperson den Spenkeil 55 
nach hinten, das ist in Fig. 11 nach links, schiebt 

Die Fig. 12a bis 12c zeigen verschiedene Ansichten des 
Sperrkeils 55, wobei Fig, 12b die Ansicht gemaB Pfbil B 5 
und die Fig. 12c die Ansicht gemaB Pfeil C ist Die Bezugs- 
zeichen in Fig. 12a bis 12c stinunen fur gleiche Teile mit 
denjenigen der Fig. 7 bis 11 uberein. 


1. Handgetuhrtes Arbeitsgerat mit einem in einem 
Motorgehause angeondneten Antriebsmotor und mit 
zwei Handgriffen zur beidhandigen Betatigung, wobei 
der hintere Handgriff (3, 43) mit einem Gashebel (11, 15 
51) ausgeriistet und an einem Tragerteil (1, 41) befe- 
stigt und an diesem schwenkbar geiagert ist, wobei am 
Tragerteil (1, 41) und/oder hinterem Handgriff (3, 43) 
ein entriegelbares Rastmittel (15, 55) angeordnet ist, 
das den hinteren Handgriff (3, 43) in vorgegebenen Ar- 20 
beitspositionen arretiert, wobei das Rastmittel (15, 55) 
und der Gashebel (11, 51) derart zusammen wirken, daB 
der Gashebel (U, 51) ausschlieSlich bei arretiertem 
Rastmittel (15, 55) betatigbar ist 

2. Arbeitsgerat nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 25 
zeichnet, daB das Rastmittel eine am hinteren Hand- 
griff (3) gelagerte Sperrklinke (15) umfaBt, die mit ei- 
nem V6rsprung (17) in eihe ehtsprechende \fertiefung 
(18) des TVagerteils (1) eingreift und die von einer Fe- 
der (16) in Richtung der Arretierstellung belastet ist 30 

3. Arbeitsgerat nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Rastmittel ein in einem Schacht (42) 
des hinteren Handgriffs (43) langsverschieblich gela- 
gerter Spenkeil (55) ist, der von einer Scbranbenfeder 
(5€) belastet ist und in eine Vertiefung (47) am Trager- 35 
teil (41) eingreift 

4. Arbeitsgerat nach einem der Anspruche 1 bis 3, da- 
durch gekennzeichnet, daB das Rastmittel (15, 55) nur 
bei S tills tand des Werkzeuges oder bei ausgekuppeltem 
Antrieb des Arbeitsgerates entriegelbar und der hintere 40 
Handgriff (3, 43) drehbar ist 

5. Arbeitsgerat nach Anspruch 1 bis 4, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Gashebel (U, 51) einen vorde- 
ren Abschnitt (19, 59) umfaBt, dessen Bcwegungsbahn 
sich rrrit dem Schwenkbereich an der Sperrklinke (15) 45 
bzw. dem Versctriebeweg eines Biigels (48) an dem 
Sperrkeil (55) uberschneidet 

6. Arbeitsgerat nach einem der Anspruche 1 bis 5, da- 
durch gekennzeichnet, daB das Rastmittel (15, 55) in 
mehreren Arbeitsstellungen arretierbar ist, wobei die 50 
Arbeitsstellungen jeweils in einem bestimmten Dreh- 
winkel zueinander angeordnet sind, vorzugsweise in 
einem Winkel von 90°. 
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